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Informacje ogdlne

Cele i gtéwne punkty tej instrukciji

I Przeznaczenie i zawartos¢ tej instrukcji

Zebrane tu informacje odnoszg sie do fragmentow instrukcji obstugi samochodu

opisujgcych uktad reagowania przedkolizyjnego SUBARU Safety Sense, wskazujgc

zmiany w zakresie dziatania oraz istotne konsekwencje aktualizacji oprogramowania.

Nalezy zwrdci¢ uwage na nastepujgce punkty:

® Funkcje uktadu SUBARU Safety Sense dostepne niezaleznie od aktualizacji opro-
gramowania oraz ostrzezenia i informacje generowane przez inne uktady lub funk-
cje opisane sg w instrukcji obstugi samochodu oraz instrukcji obstugi systemu mul-
timedialnego.

® \V zalezno$ci od terminu zaktualizowania oprogramowania, zawarte tu tresci moga
nie pokrywac sie z funkcjami w danym samochodzie.

® \ przypadku niektoérych wersji samochodu zestaw aktualizacyjny moze roznic sie
od opisanego. Niektére z opisanych funkcji mogg by¢ niedostepne w danym sa-
mochodzie.

® Ze wzgledu na m.in. roznice specyfikacyjne, pokazane obrazy mogg nie w petni
odpowiadac rzeczywistym sytuacjom w danym samochodzie.

I Wersja oprogramowania opisana w tej instrukcji

Niniejsza instrukcja dotyczy samochodow, w ktorych oprogramowanie zostato zak-
tualizowane do wersji 2.0. Pominigte w tym miejscu zmiany wynikajace ze zaktu-
alizowania oprogramowania do innej wersji opisane sg w instrukcji jej dotyczace;j.
Sprawdzanie wersji oprogramowania: Dostep do instrukcji odpowiadajgcej specyfi-
kacji modelu (—S.4)

I Jak czytac niniejszg instrukcje

Ponizej opisana jest symbolika stosowana w niniejszej instrukcji. Znaczenie oznako-
wan w tekscie

[ Tytuly i znaczenie zastosowanych w tekscie oznakowan s3 nastepujace:

A

° OSTRZEZENIE

Wyjasnia zagrozenia, ktérych zignorowanie stwarza ryzyko $mierci lub powaznych
obrazen ciata.

° A UWAGA

Wyjasnia zagrozenia, ktorych zignorowanie stwarza ryzyko uszkodzenia bgdz awarii
samochodu lub jego podzespotéw.



Informacje ogélne

o1 23... Numer kolejny

Wskazuje sekwencje czynnosci lub procedure dziatania. Nalezy postepowacé w po-
danej kolejnosci.

) Informacja
Opisuje wazne elementy inne niz funkcje czy sposoby postepowania.



Informacje ogdlne

Dostep do instrukcji obstugi samochodu odpowiadajacej

specyfikacji modelu

Jezeli oprogramowanie zostanie zaktualizowane po nabyciu fabrycznie nowego sa-
mochodu, w celu wybrania na wirtualnym portalu wtasciwej instrukcji obstugi koniecz-
ne jest uprzednie sprawdzenie wersji zainstalowanego w nim oprogramowania.

L/ INFORMACJA
M Instrukcja obstugi w postaci cyfrowej

Mozna réwniez naby¢ instrukcje obstugi w formie drukowanej. Szczegétowymi in-
formacjami stuzy ASO SUBARU.

Sprawdzanie zainstalowanej wersji oprogramowania
na wyswietlaczu systemu multimedialnego

Biezgcg wersje oprogramowania mozna sprawdzi¢ w sekcji powiadomien aktualiza-
cyjnych dla funkcji wspomagajgcych prowadzenie.



Informacje ogélne

Fragmenty instrukcji obstugi samochodu, ktérych dotycza

aktualizacje oprogramowania

l Historia aktualizacji

Zmiany w instrukcji obstugi samochodu spowodowane sg nastepujgcymi aktualiza-
cjami oprogramowania:

» Wersja oprogramowania 2.03

Rodzaj poprawki Obstugiwane funkcje
Dodanie nowej PCS (Uktad reagowania przedkolizyjnego)
pozycji Aktywne wspomaganie prowadzenia (PDA)"

(1) W samochodach z oprogramowaniem zaktualizowanym do wer. 2.02 ta zmiana jest juz
wprowadzona.

» Wersja oprogramowania 2.02

Rodzaj poprawki Obstugiwane funkcje

Dodanie nowe;j

pozycii Aktywne wspomaganie prowadzenia (PDA)




Uktad reagowania przedkolizyjnego

Uktad reagowania przedkolizyjnego za pomocg czujnikéw wykrywa obiekty znajdu-
jace sie na drodze przed samochodem. Gdy ukfad uzna, ze prawdopodobienstwo
zderzenia czotowego z wykrytym obiektem jest wysokie, poinformuje kierowce o ko-
niecznosci wykonania manewru omijania i zwiekszy cis$nienie w uktadzie hamulco-
wym, aby pomdc unikng¢ zderzenia. Gdy uktad uzna, ze ryzyko kolizji jest bardzo
wysokie, nastepuje samoczynne uruchomienie hamulcéw w celu unikniecia zderze-
nia lub ograniczenia jego impetu.

I Wykrywane obiekty

Uktad moze wykrywac i rozpoznawaé wymienione ponizej obiekty. (Rodzaje rozpo-
znawanych obiektéw sa rézne dla poszczegdlnych trybow dziatania).
<Dodany zostat ponizszy punkt. >

® Obiekty typu mur lub $ciana

I Funkcje ukfadu

LI INFORMACJA

[ Warunki zadziatania poszczegélnych funkcji uktadu reagowania
® Ograniczenie rozpedzania przy niskiej predkosci jazdy

<Dodany zostatl ponizszy punkt. >

Wykrywane obiekty Predkos¢ jazdy Wzgledna %rgcélg?zﬁtﬁbllzama sie
Mur lub $ciana Okoto 0 do 15 km/h Okoto 0 do 15 km/h

B Sytuacje, w ktérych funkcje moga nie zadziataé¢ prawidiowo

<Dodany zostat ponizszy punkt. >

W nastepujgcych przyktadowych sytuacjach obiekt moze nie zostac¢ zidentyfikowa-
ny jako rodzaj muru lub $ciany i ograniczanie rozpedzania przy niskiej predkosci
jazdy moze nie zadziata¢ prawidtowo:

® Gdy obiekt ten jest przejrzysty (szklane drzwi, ogrodzenie siatkowe itp.)
® Gdy obiekt ten jest pochylony lub niski

® Gdy obiekt ten jest waski (stup, filar itp.)

® Gdy obiekt ten jest uformowany z roslin (np. zywoptot)

® Gdy na powierzchni tego obiektu odbija sie obraz np. drogi

® Gdy zblizanie sie samochodu do tego obiektu nastepuje pod katem




SUBARU Safety Sense

Aktywne wspomaganie prowadzenia

<Dodany zostat ponizszy punkt.>

I Aktywne wspomaganie prowadzenia (PDA)

W reakgcji na pojawienie sie wykrywanego obiektu (—S.7) funkcja aktywnego wspo-
magania prowadzenia postugujgc sie hamulcami i poruszajgc kierownicg pomaga
unikng¢ nadmiernego zblizenia sie do niego.

A OSTRZEZENIE
B W trosce o bezpieczenstwo

Odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo jazdy spoczywa wytgcznie na kierowcy.

® Aktywne wspomaganie prowadzenia petni jedynie pomocniczg role wzgledem
operowania hamulcami i kierownicg przez kierowce, pomagajgc unikng¢ nad-
miernego zblizenia sig¢ do wykrytego obiektu. Zakres dziatania wspomagajgcego
jest ograniczony.Kierowca powinien odpowiednio operowac¢ hamulcami i kierow-
nicg. Nalezy uwaznie zapoznac sig z ponizszymi informacjami. Nie nalezy nad-
miernie polega¢ na aktywnym wspomaganiu prowadzenia i samochdd nalezy
prowadzi¢ z zachowaniem nalezytej uwagi. (—S.9)

® Aktywne wspomaganie prowadzenia nie umniejsza zakresu uwagi warunkujgcej
bezpieczng jazde. Mimo prawidtowego dziatania tej funkcji, otaczajgce warunki
mogg by¢ interpretowane w odmienny sposob przez kierowce i uktad detekcyj-
ny. Kierowca powinien zachowywacé nieustanng uwage, ocenia¢ ryzyko i dba¢ o
bezpieczenstwo. Nadmierne poleganie na dziataniu tego uktadu moze doprowa-
dzi¢ do wypadku drogowego, w wyniku ktérego moze dojs¢ do powaznych lub
Smiertelnych obrazen ciata.

® Aktywne wspomaganie prowadzenia nie zwalnia z koniecznosci zachowania
rozwagi i koncentracji podczas prowadzenia samochodu, a takze nie stuzy do
wspomagania kierowcy w warunkach ograniczonej widocznosci. Odpowiedzial-
nos¢ za bezpieczng jazde i kontrolowanie sytuacji wokét samochodu spoczywa
wytgcznie na kierowcy.

[l Wytaczenie aktywnego wspomagania prowadzenia
® Sytuacje, w ktérych czujniki mogg nie dziata¢ prawidtowo: ™
® Kiedy nalezy wytaczy¢ ukfad: ™

I Warunki dziatania funkcji i wykrywane obiekty

Ponizej zestawione zostaty sposoby reagowania funkcji aktywnego wspomagania
prowadzenia oraz rodzaje wykrywanych obiektow w zaleznosci od warunkéw jazdy.

Funkcja Warunki Dziatanie Wykrywane obiekty
. . Samoczynne przy-
Wspomaganu_e Wykryyvany oblgkt hamowanie w celu ® Piesi
rozpoznawania prze- | przemieszcza sigw | oL o ryzyka | @ R L.
szkdd na drodze poprzek drogi kglizji OWerzysc

*1: Opis w instrukcji samochodu



SUBARU Safety Sense

Funkcja Warunki Dziatanie Wykrywane obiekty
Samoczynne przyhamowanie
i asysta kontrujgca kierownicg
stosownie do sytuacji i otacza-
Wspomaga- | Wykrywany obiekt | jacych warunkow, pomagajace | ® Piesi
nie prze- znajduje sie na unikngé nadmiernego zblizenia | @ Rowerzysci
widywania przy krawedzi sig do wykrytego obiektu. @ Zaparkowane po-
przeszkod drogi Asysta kontrujgca kierownicg jazdy
jest realizowana w zakresie,
ktory nie spowoduje zjechania z
dotychczasowego pasa ruchu.
Wykryty z przodu . .
pojazd poprze- Dellka.tne przyhamoyvanle w ® Poprzedzajace po-
. celu niedopuszczenia do nad- iazd
dzajacy lub . krécenia od d Jazay
wiezdzajacy z miernego skrocenia o stepu o o Motocvkle
Wspomaga- o poprzedzajgcego pojazdu. Yy
nie redukcji sgsiedniego pasa
predkosci Delikatne przyhamowanie w ra-
Wykryty zakret z | zie nadmiernej predkosci jazdy
. T | Brak
przodu w stosunku do krzywizny drogi
przed samochodem.

LI INFORMACJA

B Predkosci jazdy umozliwiajace dziatanie funkciji
® Reagowanie na wykrywany obiekt przemieszczajgcy sie w poprzek drogi

Okoto 30 do 60 km/h

® Reagowanie na wykrywany obiekt przy krawedzi drogi

Okoto 30 do 60 km/h

® Przyhamowanie w reakcji na pojazd z przodu

Od okoto 20 km/h

® Przyhamowanie przed zakretem

Od okoto 20 km/h

[ Przerwanie dziatania funkcji

® W nastepujgcych sytuacjach funkcja nie dziata:

» Gdy uruchomiona jest dynamiczna kontrola predkosci z detekcjg radarowa lub
automatyczna kontrola predkosci jazdy

» Gdy ukfad reagowania przedkolizyjnego (PCS) jest wytgczony

* Sytuacje, w ktérych nie dziata czes$¢ lub catos¢ funkcji uktadu:™

» Gdy dzwignia przektadni napedowej jest w pozycji P, R lub N




® W nastepujacych sytuacjach funkcja samoczynnego przyhamowania nie dziata:
» Gdy predkos$¢ jazdy nie przekracza okoto 15 km/h
» Gdy w okreslonych warunkach otoczenia zostata osiggnieta okreslona pred-
kos¢ jazdy
® W nastepujgcych sytuacjach dziatanie funkcji moze zosta¢ przerwane:

* W przypadku automatycznego uruchomienia hamulcéw lub ograniczenia mocy
napedowej przez funkcje wspomagajaca prowadzenie
(pp. funkcje reagowania przedkolizyjnego lub funkcje ograniczajgca gwattowne
ruszanie)

» Gdy zostanie wykryte, ze wykryty obiekt odpowiednio sie oddalit

» Gdy linie wyznaczajgce pas ruchu przestaty by¢ wykrywane

» Gdy zostat nacisniety pedat hamulca

» Gdy zostat nacisniety pedat przyspieszania

» Gdy kierownica zostata obrécona z sitg przekraczajgca okreslong wartos¢
» Gdy zostata wychylona dzwignia przetgcznika kierunkowskazow

A OSTRZEZENIE

B Sytuacje, w ktérych funkcje moga nie zadziata¢ prawidiowo
® Sytuacje, w ktérych moze nie zosta¢ wykryty pas ruchu: ™

® Gdy wykrywalny obiekt zatrzyma sie tuz przed przecigciem zamierzonego toru
ruchu naszego samochodu

® Przy mijaniu w bardzo matej odlegtosci wykrywanego obiektu znajdujgcego sie
za barierg, ogrodzeniem itp.

® W przypadku zmiany pasa ruchu podczas wyprzedzania wykrywalnego obiektu

® Przy mijaniu wykrywalnego obiektu, ktory zmienia pas ruchu lub skreca

® \W poblizu barierek, stupéw, drzew, muréw lub $cian, ogrodzen, stupkéw, pachot-
kow drogowych, skrzynek pocztowych itp.

® Gdy znajdujacy sie z przodu ukfad wzoréw lub malunek zostanie btednie rozpo-
znany jako wykrywalny obiekt

® Przy mijaniu struktury nisko potozonej nad drogg (tunel o niskim sklepieniu, znak
drogowy, tablica informacyjna itp.)

® Na drodze osniezonej, oblodzonej lub z koleinami

® Gdy wykrywalny obiekt zbliza sie do naszego samochodu

® Gdy nasz samochdd lub wykrywalny obiekt nie utrzymuje stabilnie kierunku jaz-
dy

® Gdy wykrywany obiekt wykonuje manewr (np. zmienia kierunek ruchu, przyspie-
sza lub zwalnia)

*1: Opis w instrukcji samochodu



A OSTRZEZENIE

® Przy nagtym zblizeniu sie do wykrywalnego obiektu

® Gdy poprzedzajgcy pojazd lub motocykl nie znajduje sie dokfadnie na wprost na-
szego samochodu

® Gdy nad wykrywalnym obiektem znajduje sie struktura lub konstrukcja nosna

® Gdy wykrywalny obiekt jest czeSciowo zakryty przez inny obiekt (duzy tadunek, pa-
rasol, barierke itp.)

® Gdy kilka wykrywalnych obiektow naktada sie na siebie

® Gdy jasne sSwiatto, np. stoneczne lub z reflektoréw innego pojazdu, odbija sie od
wykrywanego obiektu

® Gdy wykrywany obiekt ma biaty kolor i jest bardzo jaskrawy

® Gdy kolorystyka lub jaskrawo$¢ wykrywanego obiektu powodujg jego zlewanie sie
z otoczeniem

® Gdy przed nasz samochdd wjedzie wykrywany obiekt lub nagle pojawi sie przed nim

® Przy zblizaniu sie do pojazdu z przodu, ktory jest ustawiony prostopadle, skosne lub
przodem do naszego samochodu

® Gdy zaparkowany pojazd jest ustawiony prostopadle lub sko$ne wzgledem naszego
samochodu

® W przypadku roweru o rozmiarze dziecigcym, roweru przewozgcego duzy fadunek,
roweru z dodatkowym pasazerem lub roweru o nietypowym zarysie (z zamocowa-
nym fotelikiem dzieciecym, dwuosobowego itp.)

® Gdy pieszy lub rowerzysta stanowi obiekt o wysokosci ponizej ok. 1 m lub powyzej
ok.2m.

® Gdy sylwetka pieszego lub rowerzysty nie jest wyraznie zaznaczona (np. maskowa-
na peleryng przeciwdeszczows, diugg spodnicg itp.)

® Gdy pieszy lub rowerzysta jest zgiety do przodu lub przykucniety

® Gdy pieszy lub rowerzysta porusza sie z duzg predkoscig

® Gdy pieszy popycha przed sobg wozek spacerowy, wozek inwalidzki, rower lub inny
pojazd

® Gdy wykrywany obiekt jest trudno rozpoznawalny na tle otoczenia, np. o $wicie lub
zmierzchu, noca, w tunelu itp.

® Gdy szerokosc¢ pasa ruchu przekracza 4 m.

® Gdy szeroko$c¢ pasa ruchu nie przekracza 2,5 m.

® Gdy samochoéd pozostat nieruchomy przez okreslony czas po uruchomieniu elek-
trycznego zespotu napedowego

® Podczas skrecania i w ciggu kilku sekund po skrecie

® Podczas zmiany pasa ruchu i w ciggu kilku minut po zmienieniu pasa ruchu

® Przy wchodzeniu w zakret, podczas jazdy po fuku i w ciggu kilku sekund po jego
pokonaniu

Zmiana ustawien konfiguracyjnych aktywnego wspomagania pro-
wadzenia

® Aktywne wspomaganie prowadzenia mozna wigczy¢/wytgczyé w menu konfigura-
cyjnym. (—S.18)

10



® \W menu konfiguracyjnym mozna zmieni¢ ustawienia dotyczace aktywnego wspo-
magania prowadzenia. (—S.18)

l Wyswietlanie informacji dotyczacych dzialania funkcji

Ponizsze obrazy wyswietlane sg w zaleznosci od sytuacji.

Niektére z symboli graficznych widoczne sg wytacznie na ekranie informacyjnym
funkcji wspomagajgcych bezpieczne prowadzenie.

Symbol Znaczenie

® Biaty: Wyszukiwanie wykrywanych obiektow

® Zielony: Reagowanie na wykryty obiekt przecinajgcy droge lub
znajdujacy sie przy jej krawedzi

7 ¢

—
o
os)

~
)
B

Samoczynne przyhamowanie lub asysta kontrujgca kierownicg w
reakcji na wykrycie pieszego przechodzgcego przez jezdnig lub
znajdujagcego sie przy jej krawedzi

Samoczynne przyhamowanie lub asysta kontrujgca kierownicg w
reakcji na wykrycie pojazdu znajdujgcego sie przy krawedzi jezdni

Asysta kontrujgca kierownicg w celu unikniecia zbytniego zblize-
nia sie do wykrywanego obiektu znajdujgcego sie przy krawedzi
jezdni

Samoczynne przyhamowanie w reakcji na pojazd z przodu

Ostrzezenie o koniecznosci utrzymywania odstepu od poprzedza-
jacego pojazdu

]E] AN AN = |\

Samoczynne przyhamowanie przed zakretem

&

11



L] INFORMACJA
[l Ostrzeganie o nietrzymaniu kierownicy

W ponizszych sytuacjach zostanie wyswietlony
komunikat przynaglajacy do uchwycenia kie-
rownicy wraz z pokazanym na ilustracji symbo-
lem graficznym. Rozpoznanie uchwycenia kie-
rownicy przerywa sygnalizacje ostrzegawcza.
Kierownice nalezy zawsze mocno trzymac, bez
wzgledu na to, czy sygnalizacja ostrzegawcza
zostata wzbudzona, czy nie.

)

® Gdy w trakcie reagowania na wykryty obiekt przecinajgcy droge lub znajdujacy
sie przy jej krawedzi zostanie rozpoznane nietrzymanie kierownicy

Jezeli przez okreslony czas nie zostang zarejestrowane zadne dziatania, nastg-
pi uruchomienie sygnalizacji ostrzegawczej. Ostrzeganie moze réwniez zostac

uruchomione w sytuacji dtugotrwatego niewielkiego skretu.

B Sygnalizacja ostrzegawcza po zakonczeniu przyhamowania w reakcji na

pojazd z przodu

Jezeli po zakonczeniu samoczynnego przy-
hamowania w reakcji na pojazd z przodu nie
zostanie nacisniety pedat hamulca ani pedat
przyspieszania i samochdd zbliza sie do po-
jazdu poprzedzajacego, obraz na wyswietlaczu
zacznie btyskacé i rozlegnie sie sygnat akustycz-
ny, by przynagli¢ kierowce do zahamowania.
Rozpoznanie naci$nigcia pedatu hamulca lub
pedatu przyspieszania przerywa sygnalizacje
ostrzegawcza.
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Gdy zaswieci sie lub zacznie btyskaé lampka ostrzegawcza

Gdy zaswieci sie lub zacznie btyskac ktérakolwiek z lampek ostrzegawczych, nale-
zy zachowujgc spokdj wykonac zalecane czynnosci. Krotkotrwate zaswiecenie sie
lub blyskanie lampki niekoniecznie sygnalizuje awarie. Jezeli jednak bedzie sie to
powtarzaé, nalezy zleci¢ sprawdzenie stanu technicznego samochodu przez ASO
SUBARU lub specjalistyczny warsztat.

Ll INFORMACJA
[l Ostrzegawcza sygnalizacja akustyczna

W pewnych sytuacjach, na przyktad w hatasliwym miejscu lub przy gtosno nasta-
wionym radioodtwarzaczu, sygnalizacja akustyczna moze nie by¢ styszalna.

Lampka kontrolna aktywnego wspomagania prowadzenia
(sygnat akustyczny) *

<Dodany zostat ponizszy punkt.>

Stan Przyczyna i sposob postepowania

Tﬁ A:

(Zotty)

Sygnalizuje usterke aktywnego wspomagania prowadzenia (PDA)
Postepowac zgodnie z wyswietlanymi instrukcjami.

(Zotty)

*: W niektorych wersjach.
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Gdy zostanie wyswietlony komunikat ostrzegawczy

Na wyswietlaczu wielofunkcyjnym ukazujg sie ostrzezenia o wykrytych usterkach
lub nieprawidtowo wykonanych dziataniach, a takze informacje o koniecznosci wy-
konania czynnosci serwisowych. W przypadku wyswietlenia komunikatu nalezy od-
powiednio zareagowac.

Jezeli po wykonaniu odpowiednich czynnosci komunikat nadal bedzie sie pojawiat,
nalezy skontaktowac sie z ASO SUBARU lub ze specjalistycznym warsztatem.
Ponadto, gdy pojawieniu sie komunikatu towarzyszy swiecaca sie lub biyskajgca
lampka ostrzegawcza, nalezy wykonac czynnosci implikowane tg lampka.

LI INFORMACJA

[l Komunikaty ostrzegawcze
Opisane ponizej komunikaty ostrzegawcze mogg rézni¢ sie od rzeczywistych w
zaleznosci od warunkéw dziatania i specyfikacji samochodu.

[l Ostrzegawcza sygnalizacja akustyczna

W pewnych sytuacjach, na przyktad w hatasliwym miejscu lub przy gtosno nasta-
wionym radioodtwarzaczu, sygnalizacja akustyczna moze nie by¢ styszalna.

»System Malfunction Visit Your Dealer”

Przyczyna Sposoéb postepowania
Sygnalizuje wytaczenie jednego z
nizej wymienionych uktadow. ® Niezwlocznie zleci¢ sprawdzenie stanu tech-
<Dodany zostat ponizszy punkt.> nicznego samochodu przez ASO SUBARU lub
® Aktywne wspomaganie prowadze- |  Specjalistyczny warsztat.
nia (PDA)

»System Stopped See Owner’s Manual”

Przyczyna Sposob postepowania

©® Wykonac ponizsze czynnosci.

® Sprawdzi¢ napiecie na biegunach akumulatora
12-woltowego.

® Sprawdzi¢, czy wykorzystywane przez uktad
wspomagajacy prowadzenie SUBARU Safety
Sense czujniki nie sg czym$ zakryte. Usunaé
ewentualne obce ciata.”

Sygnalizuje wytaczenie jednego z ni-

zej wymienionych uktadéw.

<Dodany zostat ponizszy punkt.>

® Aktywne wspomaganie prowadze-
nia (PDA)

® Sprawdzi¢, czy nie sg otwarte drzwi bagaznika.

14



Manual”

»System Stopped Front Camera Low Visibility See Owner’s

Przyczyna

Sposob postepowania

Sygnalizuje wytaczenie jednego z ni-
zej wymienionych uktadow.

<Dodany zostat ponizszy punkt.>

® Aktywne wspomaganie prowadze-
nia (PDA)

® Wykonac ponizsze czynnosci.

® Za pomocg wycieraczek oczysci¢ szybe czofo-
w3 z zanieczyszczen i wszelkich obcych ciat.

® Usuna¢ zaparowanie szyby za pomoca klimaty-
zacji.

® \V celu unikniecia przestaniania pola wizyjnego
czotowej kamery detekcyjnej zamknaé pokrywe
komory silnikowej, usung¢ wszystkie naklejki,
itp.

until Normal Temperature”

»System Stopped Front Camera Out of Temperature Range Wait

Przyczyna

Sposoéb postepowania

Sygnalizuje wytaczenie jednego z ni-
zej wymienionych uktadow.

<Dodany zostat ponizszy punkt.>

® Aktywne wspomaganie prowadze-
nia (PDA)

® Wykonac ponizsze czynnosci.

® Gdy czotowa kamera detekcyjna jest silnie roz-
grzana, np. po postoju w miejscu silnie nasto-
necznionym, schtodzi¢ miejsce wokot niej z uzy-
ciem klimatyzacji.

® \V zaleznosci od rodzaju zastosowanych zaston
przeciwstonecznych, podczas postoju samocho-
du w miejscu silnie nastonecznionym odbijajgce
sie od rozwinietych zaston Swiatto stoneczne
moze spowodowac¢ nadmierne rozgrzanie czo-
towej kamery detekcyjne;j.

® Gdy czolowa kamera detekcyjna jest bardzo
zimna, np. po postoju w miejscu, w ktérym pa-
nuje bardzo niska temperatura, nalezy rozgrza¢
obszar wokot niej z uzyciem klimatyzaciji.

*1: Opis w instrukcji obstugi samochodu.
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Sensor”

»System Stopped Front Radar Sensor Blocked Clean Radar

Przyczyna

Sposob postepowania

Sygnalizuje wytaczenie jednego z ni-
zej wymienionych uktadéw.

<Dodany zostat ponizszy punkt.>

® Aktywne wspomaganie prowadze-
nia (PDA)

® Wykonac ponizsze czynnosci.

® Sprawdzi¢, czy do detektora radarowego lub
jego ostony nie przywierajg jakiekolwiek obce
materiaty i ewentualnie je usungé.”

® Komunikat moze sie pojawi¢ podczas jazdy na
otwartej przestrzeni z niewielkg liczbg pojazdéw
lub obiektow w poblizu, np. na pustyni, stepie,
przedmiesciach.
Komunikat moze znikng¢ podczas jazdy w te-

renie zabudowanym lub o wigkszym natezeniu
ruchu drogowego.

until Normal Temperature”

»System Stopped Front Radar Sensor Out of Temp. Range Wait

Przyczyna

Sposob postepowania

Sygnalizuje wytgczenie jednego z ni-
zej wymienionych uktadéw.

<Dodany zostat ponizszy punkt.>
® Aktywne wspomaganie prowadze-

® Temperatura detektora radarowego jest poza
zakresem roboczym. Poczekaé, az temperatura
osiggnie odpowiednia wartos¢.

nia (PDA)

Manual”

»System Stopped Front Radar In Self Calibration See Owner’s

Przyczyna

Sposob postepowania

Sygnalizuje wytaczenie jednego z ni-
zej wymienionych uktadéw.

<Dodany zostat ponizszy punkt.>

® Aktywne wspomaganie prowadze-
nia (PDA)

® Wykona¢ ponizsze czynnosci.

® Sprawdzié¢, czy do detektora radarowego lub
jego ostony nie przywierajg jakiekolwiek obce
materiaty i ewentualnie je usung¢.”

® Detektor radarowy znajduje sie w nieprawidfo-
wej pozycji, ktora zostanie skorygowana w spo-
s6b automatyczny podczas jazdy. Kontynuowac
jazde przez pewien czas.

*1: Opis w instrukcji obstugi samochodu.
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Funkcje i dostepne ustawienia

Niektdre ustawienia sg sprzezone z innymi i wraz z nimi ulegajg zmianie. Szczegoto-
we informacje mozna uzyska¢ w ASO SUBARU lub w specjalistycznym warsztacie.

@ Ustawienia, ktére mozna zmienia¢ za pomoca systemu multimedialnego

Ustawienia, ktére mozna zmienia¢ przy uzyciu menu wys$wietlacza wielofunkcyj-
nego

Ustawienia, ktére mogg zosta¢ zmienione przez ASO SUBARU lub specjalistycz-
ny warsztat.

Znaczenie symboli: O = dostepne, — = niedostepne

I Uktad reagowania przedkolizyjnego

<Dodany zostat ponizszy punkt.>

Funkcja Mozliwe ustawienia IE

Uktad reagowania przedkoli- | ON/OFF

. — 0] —
zyjnego [wt./wyt]
Later / Default /
. Earlier
Moment ostrzegania — (@) —

[pdzniej / standar-
dowo / wczesniej]

I Aktywne wspomaganie prowadzenia

<Dodany zostat ponizszy punkt.>

Funkcja Mozliwe ustawienia IE

Proactive Driving Assist ON/OFF .
[aktywne wspomaganie pro- _ .
wadzenia] [wi./wyt.]

Later / Default /
Support timing Earlier

[szybko$¢ reagowania] [pdzniej / standar-
dowo / wczesniej]
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